
〈2005年 殿堂入り〉

櫻井　眞一郎（さくらい　しんいちろう）　略歴

’95年度評議会員

、

　本来櫻井眞一郎氏等は、「前足で方向を定め、後ろ



後輪を操舵する技術（HICAS）のスカイライン搭載化に
挑んでいた。当時ようやくリヤサスペンションの動きとブッ
シュの働きで後輪を安定方向に保つアイデアがぼつぼ
つ現われていたが、世界初、より理論的かつ確実に後
輪を操舵する、H

ハイキャス

ICAS搭載化により、旋回中、後輪を
前輪と同位相に転舵して安定性を向上。


